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Robo-Spinner เปน​หุนยนต​อัตโนมัติ​ขนาดเล็ก​ที่​ควบคุม​ดวย​ไมโคร​

คอนโทรลเลอร AVR เบอร ATmega168 โดย​ใช​โมดูล  Arduino 

POP-168 ซึ่ง​สามารถ​สรางขึ้น​จาก​อุปกรณ​และ​ชิ้นสวน​จำ�นวน​

ไมมาก แต​รองรับ​ความ​ตองการ​ใน​การ​เรียนรู​ได​อยาง​ครบถวน​

รอบดาน ไมวา​จะ​เปนการ​ควบคุม​มอเตอร​ไฟ​ตรง​เพื่อ​ขับ​เคลื่อน​

หุนยนต​ใน​ลักษณะ​ตางๆ ทาง​เคลื่อนที่​ตรง ถอยหลัง หมุนตัว เลี้ยว

ซาย​และ​ขวา การ​อาน​คา​จาก​ตัว​ตรวจจับ​ชนิด​ตางๆทั้ง​แบบ​ดิจิตอล​

และอะ​นา​ลอก​เพื่อ​นำ�มาใช​ประกอบการ​ตัดสินใจ​ใน​การ​ทำ�งาน​ภาย

ใต​ภาวะ​เงื่อนไข​ตางๆ การ​ติดตอ​กับ​อุปกรณ​แสดงผล​อยาง​โมดูล 

LCD 
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- ขับ​เคลื่อน​ดวย​มอเตอร​ไฟ​ตรง​พรอม​ชุด​เฟอง​ขับ​และ​ลอ​กลม

- ควบคุม​ดวย​ไมโคร​คอนโทรลเลอร ATmega168 โดย​ใช​โมดูล Arduino POP-168   

  โปรแกรม​ได​ใน​ตัว

- สามารถ​ติดตั้ง​แผง​วงจร​ตรวจจับ​แสงสะทอนอินฟราเรด​เพื่อ​ตรวจ​จับเสน, แผง​

  วงจร​สวิตชตรวจจับ​การ​ชน, โมดูล​วัด​ระยะทาง​แบบ​อินฟราเรดเพื่อ​วัด​ระยะทาง​

  และ​หลบหลีก​สิ่ง​กีดขวาง​แบบ​ไม​สัมผัส, แผง​วงจร​เชื่อม​ตอกับ​จอ​ยสติ๊ก​ขอเครื่อง

  เลน​เกมสเพื่อ​ควบคุม​แบบ​ใช​สาย,  แผง​วงจร​รับ​แสง​อินฟราเรดเพื่อ​ควบคุม​จาก​

  ระยะไกล, โมดูล​สื่อสารขอมูล​ไรสายผาน​ระบบ​บลูทูธ

- มี​โมดูล LCD 16 ตัวอักษร 2 บรรทัด​สำ�หรับ​แสดงผล​การ​ทำ�งาน

- สามารถ​ขับ RC เซอรโว​มอเตอร​ได 2 ชอง จึง​สามารถติดตั้ง​กลไก​เคลื่อนไหว​

  เพิ่มเติม​ได

- ใช​ไฟ​เลี้ยง​จาก​แบตเตอรี่ AA แบบ​อัลคา​ไลน​หรือ​แบบ​ประจุ​ได จำ�นวน 4 กอน

- ดาวนโหลด​โปรแกรม​ผาน​ทาง​พอรต​อนุกรม​ของ​คอมพิวเตอร สามารถ​ใชได​กับ

  ตัว​แปลง​สัญญาณ​พอรต USB เปน​พอรตอนุกรม RS-232 (มี​ให​ใน​ชุด)

อุปกรณ​ใน​ชุด

ลอ​ตีนตะขาบ​เพิ่ม​ความ​สามารถ​ใน​การ​

เคลื่อนที่​บน​พื้นผิว​ขรุขระ​สะดวก​ยิ่งขึ้น

แผน​เพลต​พลาสติก​เอ​นก​ประสงค​สราง

สรรค​และ​ดัดแปลง​ได​ตาม​จินตนาการ​

ของ​คุณ

 แทง​ตอ​และ​ชิ้น​ตอ​เอ​นก​ประสงค​
ชวย​ยึด​โครงสราง​และ​ติดตั้ง​

เซนเซอร

แผน​ฐาน​พลาสติก​กลม​สำ�หรับ​ติดตั้ง​ชุด​เฟอง​

ขับ​มอเตอร​

ZX-01
สวิตช​ตรวจจับ​การ​ชน​วัตถุ​แบบ​สัมผัส​

หรือ​ใช​เลือก​โหมด​การ​ทำ�งาน​ของ​

โปรแกรม

ZX-03
ตรวจจับ​การ​สะทอน​อินฟราเรด​ใช​

สราง​หุนยนต​วิ่งตาม​เสน​ได

GP2D120
วัด​ระยะทาง​แบบ​อินฟราเรด

ชวย​ให Robo-BOX ​มองเห็น​

สิ่ง​กีดขวาง​ลวงหนา​ได

ชุดสกรูและนอต

รวมถึงซอฟตแวรหรือคอมไพเลอรอื่นๆ ที่ใชกับ AVR ไดเชน Icc AVR, IAR 
Embedded ,Work bench, Fast AVR, MikroBasic, Mikro Pascal For AVR

สำ�หรับ​ผูชำ�นาญ​แลว สามารถ​ใช​ซอฟตแวร​มาตรฐาน​อยาง AVR Studio รว

มกับ Win AVR เพื่อ​เขียน​โปรแกรม​ภาษา C หรือ Assembly ใน​เชิง​ลึก​ได​

เชนกัน 

AVR Studio

Arduino
สามารถ​ใชงานรวมกับ​โครงการ Arduino ซึ่ง​เปน​ซอฟตแวร​สำ�หรับ​เขียน​
โปรแกรมดวย​ภาษา C ที่​มี​ฟง​กชั่น​และไล​บราลี่ ภายใน​ให​เรียก​ใชงาน​ได​
อยาง​งายดาย​รวมถึง​ความ​สามารถ​ใน​การ​ดาวนโหลด​ลง POP-168 ได​
ทันที (ดู​รายละเอียด​โครงการ​ไดที่ http://www.arduino.cc) 

เซอรโวมอเตอรรุนมาตรฐาน

ชุด​เฟอง​ขับ​มอเตอร​ไฟ​ตรง+

ลอ​พลาสติก​กลม​และ​ลอ​ยาง​แบบ​

มี​ดอก​กัน​ลื่น

โมดูล LCD อนุกรม แบบมีไฟสองหลัง
SLCD

เขียนโปรแกรมด้วยภาษาซี ได้ 2 รูปแบบคุณสมบัติของ Robo-Spinner
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สาย​ดาวนโหลด

ผาน​พอรต USB


